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Jedes TET-Ger:t wird erst nach eingehender Funktionspriifung (Erstellung
eines umfangreichen Priifprotokolls), einem Dauerlauf von mindestens 8
Stunden unter hochsten Bedingungen sowie abschliefiender Endkontrolle
ausgeliefert.

Dennoch sollte ein Geriit nach Erhalt alsbald iiberpriift werden. Bei
ersichtlichen trnasportschiden ist dem zustindigen Transportunternehmen
sofort eine Schadensanzeige zu stellen.

GARANTIE

TET gewihrt bei seinen Labornetzgeriten eine Vollgarantie von zwei Jahren. Sie gilt ab dem
Auslieferungsdatum.

Diese Garantie erstreckt sich jedoch nicht auf mechanische Beschidigungen oder auf Defekte
die infolge MiBachtung der Betriebs- oder Bedienungsanleitung auftreten. Auch bei
Eingriffen in das Gerit erlischt der Garantieanspruch.

b

REPARATUREN

MuB ein Gerét repariert werden, schicken Sie dieses direkt an:

TET Electronics IndustrieAlpine GmbH & Co. KG
IndustrieAlpine Allee 1

94513 Schonberg

Geben Sie bitte auf dem Lieferschein und auf allen Korrespondenzen immer Modelltyp und
Seriennummer an.

ERSATZTEILE

Werden fiir ein Gerit Ersatzteile benétigt, konnen diese bei TET Electronics bestellt werden.
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KAPITEL 1

1.1 Allgemeines

Bei den Netzgeriten der ATLAS-Serie handelt es sich um hochstabile Gleichspannungs-
bzw. Gleichstromquellen.

Mit der ATLAS-Serie stellt TET eine neue, auf dem letzten Stand der Technik basierende
Generation von Stromversorgungen vor. Sie zeichnet sich durch grofe Flexibilitit in der
Anwendung und durch anwendungsorientierte Funktionsgestaltung der Bedienungselemente
aus. Der hohe Qualititsstandart erlaubt es, eine mehrjihrige Garantie auf diese Gerite zu
geben.

Durch den weiten Bereich der verfiigbaren Ausgangsspannungen eignet sich diese Serie
vorziiglich fiir die Verwendung als Labornetzgerit. Ihre Programmiermdoglichkeiten erlau-
ben den Einsatz in nahezu jedem System. Durch ihre hervorragenden Regel- und Stabilitits-
daten wird die ATLAS-Serie in vielen Fillen Anwendung als DC-Standard finden.

Das verwendete elektrische Prinzip - Thyristorvorregelung und lineare Hauptregelung -
ermoglicht ein nahezu optimales Ausgangsleistungs-Volumen-Verhiltnis.

In ihrer mechanischen Konzeption wurden die Gerite so ausgelegt, daB sie problemlos in
ein 19"-System eingebaut werden konnen.

Die Gerite der ATLAS-Serie entsprechen der VDE-Schutzklasse-I .

1.2 Merkmale

Die Gerite der ATLAS-Serie konnen in den Betriebsarten Konstantspannung mit einstellba-
rer Strombegrenzung und Konstantstrom mit einstellbarer Spannungsbegrenzung betrieben
werden. Der Ubergang von einer Betriebsart in die andere erfolgt automatisch. Der
Konstantstrombetrieb wird durch eine Leuchtdiode an der Frontplatte angezeigt.

Die elektronische Strombegrenzung gewihrleistet Dauerkurzschluffestigkeit der Gerite.

Bemerkung:

Die eingebaute Uberspannungsschutzschaltung (OV) schiitzt gegen Fehlspannung von au-
BBen wie von innen. Die Schaltung ist standardmaBig als feste OV ausgefiihrt .

Durch den erdfreien Ausgang lassen sich die Ausgangsspannungen beliebig auf andere
Spannungen aufstocken. Dabei ist jedoch auf die Gefahr hoher Bertihrungsspannung zu ach-
ten (VDE-Vorschriften).

Serien- oder Parallelbetrieb mehrerer Gerite ist zulissig. Die standardmaBige Ausfiihrung
mit Zuleitungskompensation, externer Strom-und Spannungsprogrammierung, Serienschal-
tung als "Master-Slave-Tracking" - Betrieb sowie die Parallelschaltung als "Auto-Load-
Share-Paralleling" - Betrieb ermoglicht ihre universelle Einsetzbarkeit.



Der Einbau der Stromversorgungen in einen 19"-Schrank ist moglich, wenn auf einen aus-
reichenden Luftdurchsatz geachtet wird. Fiir die Wirmeableitung ist in den Geriten ein
Lufter eingebaut. Dieser saugt frontseitig Frischluft an, die erwarmte Luft wird durch die
Riickwand abgefiihrt.

Ein eingebauter Transientenabsorber schiitzt gegen Spannungsspitzen (von Lastseite).

1.3 Optionen

Die groBe Flexibilitat der ATLAS-Gerite bei der Anwendung 148t sich durch den Einbau
preiswerter Erginzungen noch erweiten.

Option 07: 115 VAC Netzeingang .
OPTION 34: Interface-Karte zum Steuern und Riicklesen via IEEE-488-BUS bzw.

RS-232-SCHNITTSTELLE: Die Interface-Karte kann vom Anwender
selbst an der Geriteriickseite eingesteckt werden.

OPTION 50: Digitalanzeige fiir Ausgangsspannung und Strom mittels zwei 4-stelligen
7-Segment-LED’s statt Analog-Meter.
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KAPITEL 2

2.1 Elektrische Daten

Modell ATLAS 20-70  ATLAS 30-65 ATLAS 40-50  ATLAS 60-30 ATLAS 160-13
Ausgangssp. 0-20V 0-30V 0-40V 0-60V 0-160V
Ausgangsstrom. 0-70A 0-65A 0-50A 0-30A 0-13A

Eingang:  230VAC +10%, 47....65Hz (Option 07 auf 115 VAC +10%)
Ausgang:  erdfrei, aufstockbar auf 300 Vdcmax

Konstantspannungsbetrieb mit einstellbarer Strombegrenzung

Regelgenauigkeit:
Netz 0,001% oder 0,5mV *) bei +10% Netzschwankung
Last 0,001% oder 0,5mV*) von Leerlauf auf Vollast gemessen an den Sensepunkten

Regelzeit:
50ps bei Lastwechsel von 50% auf 100% und Ausregelung innerhalb 15 mV
30ps bei Lastwechsel von 50% auf 100% und Ausregelung innerhalb 50 mV

Restwelligkeit:
< ImV . ; <0,5% von Ug.n

Stabilitét:

0,005% oder ImV*) wiber 8 Stunden gemessen bei konstantem Netz, konstanter Last
und Umgebungstemperatur.

Lagertemperaturbereich:
-20...+70°C

Betriebstemperaturbereich:
0.....+40°C (60°C bei 20% Nennstromminderung)

Temperaturkoeffizient:
0,005% U, /°C gemessen im Bereich von 0...+40°C

N

KurzschluBsicherung:
Automatische Strombegrenzung einstellbar von 1% bis | .

Spannungseinstellbereich:
von U, =0,1% bis U___mittels 10-Gang-Potentiometer

Zuleitungskompensation:
Zulidssiger Spannungsabfall pro Lastleitung 0,5V.

*) Es gilt jeweils der grofere Wert



Konstantstrombetrieb mit einstellbarer Spannungsbegrenzung

Regelgenauigkeit:
Netz 0,05% +1mA bei +10% Netzschwankung
Last 0,1% + ImA von Vollast bis KurzschluB3

Restwelligkeit:
0,05% oder SmA¥*)

Stabilitit:

0,05% I uber 8 Stunden gemessen bei konstantem Netz, konstanter Last
und Umgebungstemperatur.

Temperaturkoeffizient:
0,01% I, _/°C gemessen im Bereich von 0...+40°C

Spannungsbegrenzungsbereich:
Kontinuierlich von 0,1% bis Uy, einstellbar

Konstantstrombereich:
Kontinuierlich von 1% bis L., mittels 10-Gang-Potentiometer einstellbar

2.2 Mechanische Daten

Abmessungen:  Breite x Tiefe: 443 x 470 mm + (Griff 43 mm)
Hohe: 178 mm
Einbaubreite x Tiefe: 443 x 510 mm
Gewicht: ca. 53 Kg
Beliiftung:

Forcierte, 2 stufige leistungsabhingige Beliiftung, Ansaugung durch die Frontplatte, Warm-
luftabfuhr durch die Riickwand.

2.3 Allgemeine Daten

Anzeigeinstrumente: Analog (je ein Volt- und Amperemeter K. 2,5)
Frontplattenbestiickung: Siehe Abbildung

Riickwandbestiickung: Siehe Abbildung

Primérstromaufnahme: ca.20A bei 230 V Netzspannung und Nennlast.

ca. 3A bei 230 V im Leerlauf.
Netz-Einschalt-Strombegrenzung mit Widerstand 5,6 Ohm

*)  Esgiltjeweils der groBere Wert Technische Anderungen vorbehalten (01/92)
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Beschreibung der Frontelemente
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1...... Netzschalter

2. Ausgangsspannungsanzeige

3o Ausgangsstromanzeige

4. Spannungseinstellpotentiometer  (10-gang)
S Stromeinstellpotentiometer (10-gang)

6....... Extern-/Intern-Schalter und Extern-Anzeige mit LED

7....... Remote Enable-Anzeige "REN"

8. LED-Anzeige fiir Konstantspannungsbetrieb "CV "

9. LED-Anzeige fir Konstantstrombetrieb "CC"

10..... Einstellpotentiometer der OV-Ansprechschwelle "OV-Ad;"
11..... Uberspannungsschutzanze1ge mit LED "OV"

12..... Strom-Balance "C-BAL"

13..... Dynamische Uberstrombegrenzung EIN/AUS " C-Dyn."
14..... Time-Adjust Pot. fir Dynamische Uberstrombegrenzung " Time"
15..... Ausgangsspannungs-Testbuchsen "+ Test -"

16..... Power-ON-Anzeige "Power"

17..... Beliiftungsschlitze

18..... Griffe und Frontplatte-Rackmontagewinkel (nicht abgebildet)

Achtung:

Die Testbuchsen (15) sind fiir Stromentnahme nicht geeignet, hier kann die an den Last-
klemmen anliegende Spannung tiberwacht werden.

Die Testbuchsen sind iiber je einen Widerstand abgesichert.



Beschreibung der Riickwandelemente

Riickwand mit Opt. 34
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2,3... Lastklemmen (TB2) fir Kabelschuh 6,5 mm und 4 mm Bananenstecker

4. Netzklemmen (TB1) 4 mm Schrauben

5. Zugentlastung, max. Kabel 12 mm &

6....... Erdungsschraube M4

7o Beliiftung

8....... Klemmleiste mit +S,-S Fithleranschliissen und +V, -V Ausgangsspannunan-
schlussen

9. Regelplatine mit Stecker TB3 u.TB4 (Siehe Fig.3)

10..... Opt. 34 mit IEEE—Busstecker und Addressschalter (ohne Opt. 34 - Abdeckung)
11..... Griff

12..... Ausgangsabdeckung
13..... Netzabdeckung (nicht abgebildet)

@

{]%1.
(¥
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Riickwand-Ansicht, Regelplatine-Aus gangsstecker TB3 und TB4

Pinbelegung von TB3 15-pol. Sub-D Stifistecker

Q)O

o0 DoOD
000000

15

o

TB3-1..cooooeeeorr SLAVE
TB32.ooooooeoveeo ) MASTER
TB3-3..coooooooroo RCP (0-10 KOhm)
TB34 oo NC
TB3-5....ooooooorveoo NC
TB3-6....ooooooeerooe NC

TB37 oo NC
TB3-8....oooooovoooe RVP (0-10 KOhm)
TB3-9.....ooooeeeovoree NC

TB3-10..... oo NC
TB3-11.ccooeeorrre . RTN
TB3-12...ooooovvv RTN
TB3-13....oooreovvor RTN
TB3-14....oooooooovoe . RTN
TB3-15...oooooevveee. RTN

RVP~\i o1
VVP T |
RCP “\H o
VCP T =
=N
o 2
15 ® o
o
b a
TB4 o o
4]
o
o
o O
9 o

o

F.
v

TB4-1...oooiii CC STATUS
TB4-2........ccccccooi OV STATUS
TB4-3...oii, -15VCC
TB4-4.........c.cco.... +15VCC
TB4-S.oooooveeveeo OV-PROG. (0-12V oder 0-12 KOhm)
TB4-6.........coovei . [-PROG. (0-10V oder 0-5V)
TB4-7 ..o V-MONITOR (0-10V)
TB4-8.........cooove. RTN (Bezugspunkt = +S)
TB4-9.......ccccooi, N.C.

TB4-10............c......... N.C.

TB4-11........................ OV STATUS RTN
TB4-12...........cccooo.

TB4-13...................... I-MONITOR (0-10V)
TB4-14........................ RTN
TB4-15....ccoo V-PROG. (0-10V oder 0-5V)



KAPITEL 3

3.1 Inbetriebnahme

Nach dem Einschalten des Netzschalters ist das Gerit sofort betriebsbereit. Die Anwirmzeit

zur Erreichung der hohen Stabilititsspezifikation ist bei Raumtemperatur vernachlissigbar
kurz.

Bitte beachten: Das Gerit darf nicht ausgangsseitig mit Wechselspannung, verpolter
Gleichspannung oder Gleichspannung groBer als 1,2 x U, eingespeist werden. Wird solch

eine Betriebsart erwiinscht (zB. Laden von Akkus, hochinduktive Lasten, Parallelschaltung

von Netzgerdten) so muBB der Anwender angemessene SchutzmaBnahmen treffen (z.B.
Trenndioden, Sicherungen).

3.2 Konstantspannungsbetrieb mit Strombegrenzung

Die hohe Spannungsstabilisierung der Netzgerite macht es moglich, die Ausgangsspannung
auf mehrere Dekaden genau einzustellen. Hierzu sollte ein entsprechendes Digitalvoltmeter

verwendet werden. Die lokale Einstellung erfolgt mit dem Spannungspotentiometer
"VOLTAGE".

Die Einstellung des maximal gewiinschten und begrenztén Stromes wird durch KurzschluB3

des Ausganges und Einstellung des Strompotentiometers "CURRENT " bei Ablesung des
Anzeigeinstrumentes vorgenommen.

3.3 Konstantstrombetrieb mit Spannungsbegrenzung

Alle Gerite erlauben einen Konstantstrombetrieb mit hoher Stabilitit. Diese Betriebsart ist
erreicht, wenn die Leuchtdiode CC (Betriebsartanzeige) aufleuchtet. Die Hohe des Kon-
stantstromes wird lokal mit dem Strompotentiometer "CURRENT" eingestellt.

Die untere Grenze fiir den Konstantstrombetrieb betragt <100mA. Besonders beim Arbeiten
mit kleinen Ausgangsstromen ist jedoch zu beachten, daf3 je nach Ladezustand des Aus-
gangskondensators bei dynamischer Last die Lade- bzw. Entladestrome des Ausgangskon-
densators dem Konstantstrom tiberlagert werden kénnen.

Die maximal zu begrenzende Ausgangsspannung wird im Leerlauf des Lastausganges mit
Hilfe des Spannungspotentiometers eingestellt.

3.4 Zuleitungskompensation

Unvermeidbare Spannungsabfille iiber die Ausgangsklemmen und die Lastzuleitungen kon-
nen durch entsprechendes Beschalten mit Fiihlerleitungen an der Last kompensiert werden.
Es ist jedoch zu beachten, daB ein Spannungsabfall von je 0,5V pro Lastzuleitung nicht
uiberschritten werden soll. 3
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Beschaltung:
1. Die Briicke zwischen +V und +S und zwischen -V und -S Offnen.

2. Die Lastleitungen (+V) an die Lastklemmen und die Fihlerleitungen (+S) an die Fiihler-
klemmen anschliefen und diese entsprechend ihrer Zugehorigkeit mit den Last-An-
schlusspunkten "+" und "-" verbinden.

Achtung:

Bei Betrieb der ATLAS-Stromversorgung mit offenen oder unterbrochenen Fuhlerleitungen
konnen die spezifierten Daten nicht mehr eingehalten werden. Die Gerite sind jedoch intern
so geschiitzt, daB auch bei offener S-Leitung keine Beschidigung auftreten kann.

Bei angeschlossenen Fithlerleitungen und offenen Lastleitungen wird eine Schutzfunktion
aktiviert, und Serienpass sowie Vorregler werden gesperrt. Dieser Zustand ist gerastet und
kann nur durch das Ausschalten und Wiedereinschalten des Netzgerites aufgehoben wer-
den.

Bei langen Fiihlerleitungen sollten abgeschirmte Kabel verwendet werden, ein Abblocken
mit Kondensatoren an den Klemmen kann bei Storungen zweckmiBig sein (siehe Fig.4).

Klemmleiste mit Briicken ab Werk:

+V +S -S§ -V

LAST

Fig 4 (Ruckwand Teilansicht)



3.5 Externe Spannungsprogrammierung

1. Die Ausgangsspannung kann sowohl durch einen externen Programmierwiderstand als
auch durch eine externe Programmierspannung eingestellt werden.

2. Bei ldngeren Zuleitungen fiir die Programmierung ist eine Abschirmung empfehlenswert,
um Fremdeinflisse zu vermeiden. Bei Schwingneigung des Gerites, verursacht durch die

Induktivitdt der langen Programmierleitungen, empfiehlt sich ein entsprechendes Be-
schalten mit Abblockkondensatoren.

3. Programmiergeschwindigkeit:

Die Geschwindigkeit, mit der die Ausgangsspannung einer Einstellungsanderung folgt,
ist von folgenden Parametern abhéngig: Lastwiderstand, Ausgangskapazitit, Anderungs-
geschwindigkeit der Programmierelemente, Richtung und Hohe der Anderung.

Hieraus wird ersichtlich, daf sich je nach Betriebsfall unterschiedliche Folgezeiten erge-
ben. Die kiirzestmogliche Folgezeit der Ausgangsspannung bei einem Programmier-
sprung von 100% liegt je nach Geritemodell zwischen 200 und 400 ms.

3.5.1 Programmierung mittels Widerstand (RVP)

Beschaltung:
1. EXTERN-Schalter auf Frontplatte driicken und Schiebeschalter S1 nach oben stellen.

2. Den Programmierwiderstand zwischen TB3-8 und TB3-15 anschliefen.

Bemerkung:

Die Ausgangsspannung ist proportional mit dem Programmierwiderstand. Der Nennwert
der Ausgangsspannung wird mit einem Programmierwiderstand von 10 KOhm erreicht.
Der verwendete Widerstand sollte einen Temperaturkoeffizienten von < 20 ppm/°C und

ausreichende Leistung (>0,5W) haben, um Stabilititsfehler zu vermeiden.

Fig.5
—

? (::_\ TB3-15

© -]
B3| & °

0° RVP

i" A 0....10 KOhm
15 ‘k‘b { 8

O TB3-8

-
@

sz ohne Bedeutung fiir RVP

O
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Achtung:

1. Ein Programmierwiderstand von >12 k Ohm (z.b. Unterbrechung) fiihrt zum Sperren des
Serienpasses und Vorreglers.

2. Im Extern-Betrieb muB auch der Ausgangsstrom programmiert werden (RCP oder VCP,
siehe Kap. 3.6.1 und 3.6.2).

3.5.2 Programmierung mittels Programmierspannung0....5V/10V (VVP=5V od.

10V)

Beschaltung:
1. EXTERN-Schalter auf Frontplatte driicken und Schiebeschalter S1 nach unten schieben.

2. Zu verbinden:

Minuspol der Programmierquelle an TB4-8 anschlieBen.
Pluspol der Programmierquelle an TB4-15 anschliefen.

Achtung:

Die Gerite sind fiir 10 V Programmierspannung eingestellt. Fiir 5V Programmierung die
Regelplatine aus dem Geriit herausziehen, Briicke J301 (sieche Positionssplan auf Seite 28)
aufstecken, und die Regelplatine in das Gerit zuriickschieben.

Bedienung:
1. Das Netzgerit einschalten. O
=)«
2. Die Programmierquelle einschalten. e o
olll =
3. Die Ausgangsspannung folgt nun linear und proportio- o, E
nal der Programmierspannung. Der Nennwert der : o
Ausgangsspannung wird mit einer Programmierspan- slle z 8
nung von 10V (5V) erreicht. N
Achtung:
1. Restwelligkeit, Stabilitiat und TK des Netzgerites hén- 31\1,

gen nun von den Daten der Programmierquelle ab.

2. Es muB auch der Ausgangsstrom programmiert werden

82 (ohne Bedeutung fiir VVP)
(RCP oder VCP, siche Kap. 3.6.1 und 3.6.2).

TB4-8 O
VVP — \-@ .
0....10V 15l-e o
+ Ml ® o
0..... 5V TBa13 :c E
o: b=
°o
9 co
)| !

,E.
o



3.6. Externe Stromprogrammierung:

3.6.1 Programmierung mittels Widerstand (RCP)

Der Maximalstrom bei Strombegrenzung bzw. der Betrag des Konstantstromes kann mit ei-
nem externen Programmierwiderstand eingestellt werden.

Beschaltung:

1. EXTERN-Schalter auf Frontplatte driicken und Schiebeschalter S2 nach oben schieben.
2. Den Programmierwiderstand zwischen TB3-3 und TB3-11 anschlieBen (siehe Fig.7).

Bemerkung:

Einer Widerstandséinderung von 0 bis 10 KOhm folgt der Ausgangsstrom linear von
<100mA bis zum Maximalstrom. Es sollte ein Widerstand mit kleinem Temperaturkoeffi-
zienten (<50ppm/°c) und ausreichender Leistung (>0,5W) verwendet werden.

Achtung:

1. Ein Programmierwiderstand von > 12 KOhm (z.b. Unterbrechung) fithrt zum Sperren des
Serienpasses und Vorreglers.

2. Bei langen Zuleitungen gilt sinngemiB das gleiche wie bereits unter "Externe Spannungs-
programmierung" beschrieben.

3. Es muB auch die Ausgangsspannung programmiert werden. (RCP oder RVP, Siehe Kap.
3.5.1und 3.5.2).

(/,.f.-;\
9 ° 1
TB3-3 1| ® o
RCP 0... 10 KOhm ool &
]
A =
TB3-11 0®
15 \\ 8

s1 (ohne Bedeutung fiir RCP)
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3.6.2 Externe Stromprogrammierung mittels 0V-5V/10V Pro grammierspannung
(VCP=5V 0d.10V)

Beschaltung:
1. EXTERN-Schalter auf Frontplatte driicken und Schiebeschalter S2 nach unten schieben.

2. Zu verbinden:

Minuspol der Programmierquelle an TB4-8 anschlieBen.
Pluspol der Programmierquelle an TB4-6 anschlieRen.

Achtung:

Die Gerite sind fiir 10V Programmierspannung eingestellt. Fiir 5V Programmierspannung
Regelplatine aus dem Gerit herausziehen, Briicke J302 (siche Positionssplan auf Seite 28)
aufstecken und die Regelplatine ins Gerit zuriickschieben.

Bedienung:

1. Netzgerit einschalten.

2. Programmierspannung einschalten.

le

3. Der Nennwert des Ausgangsstromes wird mit einer 9

o]l
Programmierspannung von 10V (5V) erreicht. : . -
o] &
Achtung: 0® =
1. Restwelligkeit, Stabilitat und TK des Ausgangsstromes °
héngen nun von den Daten der Programmierquelle ab. 15

2. Es muB auch die Ausgangsspannung programmiert werden
(RVP oder RCP, siehe Kap. 3.5.1 und 3.5.2).

oC

81 (ohne Bedeutung fiir VCP)
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0....10V ( i ;+ 5[]l e,
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3.7 Serienschaltung

3.7.1 Serienbetrieb durch einfaches Verbinden der Lastklemmen

Bei Serienschaltung von Geraten zur Erreichung hoherer Ausgangsspannung sollte eine Ge-
samtausgangsspannung von 300V nicht iiberschritten werden. Weiterhin ist zu beachten,
daB3 durch die Verbindungsleitungen ein Spannungsabfall entsprechend dem Laststrom ent-

steht. Wird eine genaue Regelung benétigt, so ist die folgende Beschaltung zu verwirkli-
chen:

+ Last —

+V +S| -S|-V

Gerdat 1

Zu offnen:
1. Bei Gerit 1 die Briicken zwischen +S und +V
2. Bei Gerit 2 die Briicken zwischen +S und +V und - S und -V

Zu verbinden:

1. +V Lastklemme von Gerat 1 mit dem Pluspol der Last (mit ausreichendem Querschnitt >
5A/mm?).

. -V Lastklemme von Gerat 2 mit dem Minuspol der Last (Querschnitt >5A/mm?)

.-V Lastklemme von Gerit 1 mit +V Lastklemme von Gerit 2 (Querschnitt >5A/mm?)

. *S von Gerit 1 mit dem Pluspol der Last

. =S von Gerit 1 mit +S von Gerit 2

. =S von Gerit 2 mit dem Minuspol der Last

AN AW

Die Ausgangsspannungen werden mit den entsprechenden "VOLTAGE-Potentiometern”
eingestellt oder extern programmiert. Die Gerite kdnnen unterschiedlich programmiert wer-
den (z.b. Gerit 1 in RVP, Gerit 2 in VVP). Die Gesamtausgangsspannung ist die Summe
der zwei eingestellten Spannungen. Sind die Stromgrenzwerte nicht gleich, so wird der klei-
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nere Wert als Gesamtstromgrenze wirksam.

Da die Gesamtspannung von den einzelnen Geriten nicht erfaft wird, ist eine Uber-
spannungsschutzfunktion (OVP) nicht moglich .

Fur eine gleichmaBige Lastverteilung empfiehlt es sich, die "VOLTAGE-" und
"CURRENT -Potentiometer" so einzustellen, daB die zwei Spannungsanzeigen gleich sind.
Die Gerite sollten gemeinsam ein- bzw. ausgeschaltet werden.

3.7.2 Serienschaltung als Master-Slave-Tracking Betrieb

Die Tracking Betriebsart ermoglicht den Aufbau einer symmetrischen Spannungsquelle.
Hierzu werden zwei Geriite benotigt, wobei die positive Quelle als Master agiert.
Die Beschaltung ist in Fig. 10 abgebildet.

Zu 6ffnen:
1. Beim Mastergerit die Briicken zwischen +S und +V, bzw. -S und -V.
2. Beim Slavegerit die Briicken zwischen +S und +V, bzw. -S und -V.

Zu verbinden:

1. +V Lastklemme vom Mastergerét mit dem Pluspol der Last,

-V Lastklemme vom Slavegerit mit dem Minuspol der Last.

-V Lastklemme vom Mastergerit mit COMMON der Last.

+V Lastklemme vom Slavegerit mit COMMON der Last (die Verbindungen 2.1 bis 2.4

mit ausreichendem Querschnitt >5A/mm?).

+S von Mastergerat mit dem Pluspol der Last.

-S von Mastergerit mit dem COMMON der Last.

+S vom Slavegerit mit -S vom Mastergerit.

Zwischen +S vom Mastergerat und +S vom Slavegerit zwei Widerstinde in Reihe schal-

ten (R1, R2, siehe Fig. 10). Es sollten Widerstinde mit einem Temperaturkoeffizienten

von <20ppm/® C und mit ausreichender Leistung (>2W) sein, um Stabilititsfehler zu ver-
meiden. R1 sollte einen Wert zwischen 1 KOhm und 10 KOhm haben, R2 kann aus der
in Fig. 10 angegebenen Formel errechnen werden.

9. Den Mittelpunkt zwischen R1 und R2 mit TB4-15 vom Slavegerit verbinden.

10. Am Slavegerit zwischen TB3-3 und TB3-11 einen 10 KOhm Widerstand verdrahten
(siehe auch Kap. 3.6.1). Das Slavegerit muf in VVP (10V) mit RCP-Programmiermodus
arbeiten - "EXTERN-Schalter" gedriickt, S1 nach unten, S2 nach oben. Das Mastergerit
kann beliebig programmiert werden.

Wird nur die erhhte Ausgangsspannung benétigt, so werden +V vom Slavegerit und -V
vom Mastergerit, bzw. +S vom Slavegerit und -S vom Mastergerit einfach miteinander
verdrahtet.

halh el

o N

Achtung:

Bei Serienschaltung (ohne COMMON) wird das Slavegerit vom Mastergerit begrenzt.
Bei der Schaltung wie in Fig. 10 (mit COMMON) wird der Strom in +R Last und -R Last
nicht unbedingt gleich sein. Das Mastergerit kann nur den Strom der +R Last begrenzen.
Die Stromgrenze des Slavegerites kann mit einem Widerstand (<10KOhm) zwischen
TB3-3 und TB3-11 eingestellt werden (siehe auch Kap. 3.6. 1).

Die Gerite sollten gleichzeitig ein- bzw. ausgeschaltet werden.



+V

MASTER Q5——
v ) +R Last
Common
i —
-R Last

R2
R1
TB4-15 +¥
SI1: VVP J/ +
SLAVE Q& %

Extern-Schalter auf Frontplatte
. mufB auf Stellung "EXTERN" sein. -V
S2: RCP {\ TB3-3 1B3-11

[—]

10 KOhm

R2=R1x(U,,,-10)/10
U, x=Nennspannung des Mastergerites in V

Fig.10
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3.8 Parallelschaltung

3.8.1 Einfaches Verbinden der Lastklemmen

Alle Netzgerate lassen sich parallel betreiben, wenn hohere Ausgangsstrome gefordert wer-
den.

Dabei ist folgendes zu beachten:

Vor dem Verbinden der Ausgangslastklemmen miissen beide Netzgerite so genau wie mog-
lich auf gleiche Ausgangsspannung eingestellt werden, damit sich der Laststrom auf beide
Gerite gleichmiBig verteilt. Die Verbindungsleitungen sollten so kurz wie méglich sein und
einen entsprechenden Querschnitt aufweisen, damit Unsymmetrien in der Lastverteilung ge-
ring bleiben. SchutzmafBinahmen irgendeiner Art wie z.B. Entkoppeldioden, sind nicht not-
wendig. Die Gerite sollten jedoch gemeinsam ein- bzw. ausgeschaltet werden.

3.8.2 Auto-Load-Share-Paralleline

Beschaltung:

Ein Gerat als Master, das zweite bzw. die weiteren (max.3) als Slave auswihlen (willkiir-
lich), siehe Fig. 11

Zu 6ffnen bei Slavegerit(en):

1. Regelplatine aus dem Gerit herausziehen, Briicke J304 entfernen, Regelplatine ins Gerit-
zuriickschieben.

2. Briicke zwischen +V und +8S

3. Briicke zwischen -V und - S

Zu verbinden:

1. +V Last von Slavegerat(en) mit +V Last von Mastergeriit.

2. -V Last von Slavegerat(en) mit -V-Last von Mastergerit, jeweils mit ausreichendem
Querschnitt.

. +S von Slavegerét(en) mit +S von Mastergerét (0,25mm?).

. -S von Slavegerit(en) mit -S von Mastergerit (0,25mm?).

- TB3-1 von Slavegerat(en) mit TB3-1 von Mastergert (0,25mm?).

(AN OS]

- Bedienung:
Achtung:
Bei allen Geriten sollte das Netz gleichzeitig ein- bzw. ausgeschaltet werden. Die Last darf
nur an den Lastklemmen angeschlossen werden.

1. Beim (bei den) Slavegerit(en) das Spannungspotentiometer "VOLTAGE" und das
Strompotentiometer "CURRENT" voll cw (max.) drehen.

2. Spannungseinstellung und Strombegrenzung erfolgen mit den Bedienungselementen des
Mastergerites.

3. Den Lastausgang (+V und -V) belasten.

4. Falls notig, mit Hilfe des Potentiometers "Current-Balance" (F rontplatte C-BAL) eine
gleichmiBige Stromaufteilung an den Geriten einstellen.
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3.9. Uberspannungs-, Uberstromschaltung

3.9.1Interne Programmierung der OV-Ansprechschwelle

Einstellung der Ansprechschwelle:
1. OV-Potentiometer (Kennzeichnung: OV-ADJ an der Frontplatte siehe Fig.1) mit Schrau-
bendreher voll cw, d.h. im Uhrzeigersinn drehen (hochste Ansprechschwelle).

2. Geriteinschalten und die Ausgangsspannungauf den gewinschten Wertder Ansprechschwelle
einstellen.

Achtung:
Minimalster Abstand der Ansprechschwellevon der Betriebsspannung >0,5V bzw. ca.10% von

nenn

3. OV-Potentiometer langsam zuriickdrehen, bis die Schutzschaltung anspricht.

4. Wenn die Uberspannungsschutzschaltung angesprochen hat, (rote OV-LED leuchtet)
Gerdtausschaltenund nach ca. 5 Sekunden wieder einschalten. (OV-Reset)

Bemerkung:

OV-Poti ander Frontplatte Rechtsanschlag, entsprichteiner Aus gansspannung von ca.20%
uberU .

3.9.2 Externe Programmierung der OV-Ansprechschwelle.

Die Ansprechschwelle kann mittels einer externen Spannung oder eines externen Program-
mierwiderstandes eingestellt werden (siehe Fig. 12).

Beschaltung:

Der Minuspol der Programmierspannung wird an TB4-12, der Pluspol an TB4-5 ange-
schlossen. Die Programmierspannung kann zwischen null Volt und 12 Volt eingestellt wer-
den, die OV-Ansprechschwelle folgt nahezu linear und proportional der Programmier-
spannung.

Anstelle der Programmierspannung kann auch ein Widerstand zwischen TB4-5 und TB4-12
angeschlossen werden. Es sollte ein Widerstand mit kleinem Temperaturkoeffizienten
(<50ppm/°C) und ausreichender Leistung (>0,5W) sein. Der Programmierwiderstand darf
Werte zwischen Null Ohmund 12KOhm haben. Die OV-Ansprechschwelle folgtnahezu linear
und proportional dem Programmierwiderstand.
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falls dieOPT. 34 aktiv ist.
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0,5W parallel mit der Programmierquelle geschaltet werden.
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3.9.3 Dynamische Uberstrombegrenzung

Dem Verbraucher (Last) wird fiir eine einstellbare Zeit (500ms max.) ein erhdhter Aus-
gangsstrom (Begrenzung auf max. 150% vom eingestellten Stromsollwert) zur Verfiigung
gestellt. Nach Ablauf der eingestellten Verzogerungszeit wird der Laststrom auf den einge-
stellten Stromsollwert begrenzt. Es folgt eine Pause, die immer zehnmal langer dauert als
die Verzogerung. Wihrend dieser Pause kann keine neue Verzogerungszeit aktiviert werden
(siehe Diagramm).

- Bemerkung:

Die Dynamische Uberstrombegrenzung wird nur dann wirksam, wenn der Laststrom so
groB ist, daB8 das Gerit in die Strombegrenzung geht, die Strombegrenzungsanzeige auf der
Frontplatte leuchtet dann auf. Die Angaben 500 ms und 150% I, sind die von TET GmbH
spezifizierten Maximalwerte. Bei einer Bestellung von z.B. 120% [ , auf 70ms gelten na-
turlich diese Werte.

Einstellen der Strombegrenzungs-Zeitverzogerung:
1. Den Ausgang mit einer ohmschen Last (>150% L) belasten und in Serie zur Last einen
Messhunt von ausreichender GroBe schalten. Mit einem Oszillographen im DC-Bereich

den Laststrom als Spannungsabfall am Messhunt messen.

2. Am Netzgerit die Last auschalten. Das Potentiometer "TIME" auf der Frontplatte unge-
fahr in die Mitte stellen.

3. Nach dem Einschalten der Last steigt der Ausgangsstrom auf 150% des eingestellten
Sollwertes an. Nach einigen hundert Millisekunden fillt der zeitverzogerte Maximal-

strom auf den eingestellten Sollwert zuriick.

4. Die einstellbare Zeit der Strombegrenzungs-Zeitverzogerung liegt zwischen t, = Sms und
t, =0....500ms je nach Stellung des Potentiometers " TIME" auf der Frontplatte.

5. Wiederholsperre = 10 x Verzogerungszeit.

Ia s Diagramm fiir die verzogerte Strombegrenzung
50....500ms
1,5 X Isoll
Isol
Verz6gerung
0 t
t 05....5 Sec. ¥

t ‘
LAST EIN Fig.13



3.10 Riickmeldesignale

3.10.1 Monitorausgiinge

Die Ausgangsspannung und der Ausgangsstrom lassen sich durch zwei Analogsignale able-
sen. Diese Signale sind proportional mit den Ausgangsparametern und sind auf +10V nor-
miert. Sie sind mit "U-Monitor" (TB4-7) und "I-Monitor" (TB4-13) bezeichnet und bezie-
hen sich auf TB4-14.

Beide Monitorausgénge diirfen mit max. 3 mA belastet werden, sind jedoch KurzschlufBfest.

3.10.2 Statussignale

Beide Statusausginge sind "open-collector-Ausginge".

Der CC-Status (TB4-1) Ausgang wird immer aktiv, wenn das Gerit im Konstantstrom
Modus arbeitet. Es bezieht sich auf TB4-8, ist "LOW-aktiv" und darf mit max. 100mA be-
lastet werden.

Der OV-Status (TB4-2, TB4-11) wird aktiv, wenn die OV-Schutzschaltung anspricht. Es ist
ein potentialfreier Ausgangstransistor (NPN) eines Optokopplers, wobei TB4-2 der Kollek-
tor, TB4-11 der Emitter ist. Absolute Grenzwerte sind Vce = 35V und Ic = 20mA.

Achtung:

In Geriten mit Opt. 34 ist das OV-Statussignal an die Schnittstelle angeschlossen und steht
dem Anwender nicht mehr zur Verfiigung (siehe Kap. 3.1 D).

3.11 Externe Programmierung iiber die IEEE-488 / RS - 232 - INTERFACE Karte

Fir die ausfithrliche Beschreibung der Interfacekarte siehe das entsprechende Handbuch.
Hier werden nur die der ATLAS-Serie typischen Eigenschaften beschrieben.

Wenn die IEEE-488 Schnittstelle angesprochen ist, schaltet das Gerit automatisch in den
"EXTERN / Schnittstelle" Programmierbetrieb. In dieser Betriebsart sind alle Programmier-
arten wirkungslos, lediglich die OV-Schwelle kann mit dem Frontpotentiometer oder extern
(siehe Kap.3.9.2), kleiner als der iiber die Schnittstelle vorgegebene Wert, eingestellt wer-
den. Diese Betriebsart kann mit dem Bus-Befehl "LOCAL" beendet werden.

Wenn das Gerit iiber die RS-232 Schnittstelle programmiert ist, wird die automatische Um-
schaltung in "EXTERN / Schnittstelle-Betriebsart" mit dem Befeh]l "B1" aktiviert. Die
Riicksetzung erfolgt mit dem Befehl "B0".

Die drei digitalen Ausgiinge der Schnittstelle werden nicht verwendet, der Digital-Eingang
DINP1 uibernimmt das OV-Statussignal, DINP2 meldet CC-Betrieb, DINP3 wird nicht ver-
wendet.

Die SRQ-Leitung des IEEE-Bus kann mit DINP1 und DINP2 fiir SRQ-Meldungen pro-
grammiert werden.
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KAPITEL 4

Optionen, Anschluf3 und Bedienung

4.1 Option 07 . NetzanschluB fiir 115 VAC

1. Ein mit der Option 07 ausgeriistetes Netzgeréit wird ab Werk mit 115 VAC-Netzan-
schluBspannung geliefert.

2. Umschaltung von 115VAC auf 230VAC (siehe Fig. 14):
a) Am Leistungstranformator T101 die Briicken zwischen Klemmen 1-21 und 2-22 entfer-
nen.

Briicke an Trafo T101 zwischen Punkt 21-22 herstellen (J3).

b) Bemerkung: Bei 115V-Geriten ist die OV-Funktion gerastet. Um die OV zu deaktivieren
muB das Gerit aus- und wieder eingeschaltet werden.

-—49
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Th2 R1 33 Ohm 2 I
C1 2.2p
vi01 3
115 VAC 4
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