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Jedes TET-Geriit wird erst nach eingehender Funktionspriifung (Erstel-
lung eines umfangreichen Priifprotokolls), einem Dauerlauf von minde-
stens 8 Stunden unter hochsten Bedingungen sowie abschliefiender End-
kontrolle ausgeliefert.

Dennoch sollte ein Geriit nach Erhalt alsbald iiberpriift werden. Bei ersicht-
lichen Transportschiiden ist demzustindigen Transportunternehmen sofort
eine Schadensanzeige zu erstellen.

GARANTIE

TET gewihrt bei seinen Labornetzgeriten eine Vollgarantie von 2 Jahren. Sie gilt ab dem
Auslieferungsdatum.

Diese Garantie erstreckt sich jedoch nicht auf mechanische Beschadigungen oder auf De-
fekte, die infolge MiBachtung der Betriebs- und Bedienungsanleitung auftreten. Auch bei
Eingriffen in das Gerét erlischt der Garantieanspruch.

REPARATUREN

MubB ein Gerit repariert werden, so sollte die nachstliegende TET-Vertretung verstandigt
werden. Jede Niederlassung wird sich um schnellstmégliche Erledigung der Reparatur be-
miithen.

Selbstverstindlich konnen Sie ein defektes Gerit auch direkt an
TET ElectronicPower Systems GmbH/Regenerstr.13/94513 Schonberg

Geben Sie auf dem Lieferschein und auf allen Korrespondenzen immer Modelltyp und
Seriennummer an.

ERSATZTEILE
Werden fiir ein Gerit Ersatzteile benotigt, so sollten diese nach folgendem Schema angefor-
dert werden:
Beispiel:
Stiick. Bezeichnung Typ Position Geriit Serien-N.
3 Transistor 2N3055 | Q101-Q102| ATLAS 40-30 XXXXXX
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Wichtige Hinweise:

Die OV-Abschaltung wurde modifiziert.

Nach Aktivierung der Uberspannungsabschaltung (OV), das Gerit ausschalten und nach
ca. 5 Sekunden wieder einschalten.

(OV-Reset)

Achtung:

Der +V Ausgang der Gerite der Hellas-Serie ist der Bezugspunkt fiir die Regelung. Das heiBt,

der Masse-Eingang von U-prog und I-prog hat galvanische Verbindung mit dem +V Ausgang,
sowie der +S Senseleitung.

Hellas 200 W.H. 07.98



KAPITEL 1

1.1 Allgemeines

Bei den Netzgeriten der ATLAS-Serie handelt es sich um hochstabile Gleichspannungs-
bzw. Gleichstromquellen.

Mit der ATLAS-Serie stellt TET eine neue, auf dem letzten Stand der Technik basierende
Generation von Stromversorgungen vor. Sie zeichnet sich durch groBe Flexibilitat in der
Anwendung und durch anwendungsorientierte Funktionsgestaltung der Bedienungselemente
aus. Der hohe Qualitétsstandart erlaubt es, eine mehrjihrige Garantie auf diese Gerite zu
geben.

Durch den weiten Bereich der verfiigbaren Ausgangsspannungen eignet sich diese Serie
vorziiglich fiir die Verwendung als Labornetzgerit. Ihre Programmiermoglichkeiten erlau-
ben den Einsatz in nahezu jedem System. Durch ihre hervorragenden Regel- und Stabilitéts-
daten wird die ATLAS-Serie in vielen Fallen Anwendung als DC-Standard finden.

Das verwendete elektrische Prinzip - Thyristorvorregelung und lineare Hauptregelung -
ermoglicht ein nahezu optimales Ausgangsleistungs-Volumen-Verhéltnis.

In ihrer mechanischen Konzeption wurden die Gerite so ausgelegt, daf3 sie problemlos in
ein 19"-System eingebaut werden konnen.

Die Gerate der ATLAS-Serie entsprechen der VDE-Schutzklasse-I .

1.2 Merkmale

Die Gerite der ATLAS-Serie konnen in den Betriebsarten Konstantspannung mit einstellba-
rer Strombegrenzung und Konstantstrom mit einstellbarer Spannungsbegrenzung betrieben
werden. Der Ubergang von einer Betriebsart in die andere erfolgt automatisch. Der
Konstantstrombetrieb wird durch eine Leuchtdiode an der Frontplatte angezeigt.

Die elektronische Strombegrenzung gewihrleistet DauerkurzschluBfestigkeit der Gerite.

Bemerkung:

Die eingebaute Uberspannungsschutzschaltung (OV) schiitzt gegen Fehlspannung von au-
Ben wie von innen. Die Schaltung ist standardmiBig als feste OV ausgefiihrt .

Durch den erdfreien Ausgang lassen sich die Ausgangsspannungen beliebig auf andere
Spannungen aufstocken. Dabei ist jedoch auf die Gefahr hoher Beriihrungsspannung zu ach-
ten (VDE-Vorschriften).

Serien- oder Parallelbetrieb mehrerer Gerite ist zuléssig. Die standardmiBige Ausfithrung
mit Zuleitungskompensation, externer Strom-und Spannungsprogrammierung, Serienschal-
tung als "Master-Slave-Tracking" - Betrieb sowie die Parallelschaltung als "Auto-Load-
Share-Paralleling" - Betrieb ermoglicht ihre universelle Einsetzbarkeit.
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Der Einbau der Stromversorgungen in einen 19"-Schrank ist moglich, wenn auf einen aus-
reichenden Luftdurchsatz geachtet wird. Fiir die Wiarmeableitung ist in den Gerten ein

Lifter eingebaut. Dieser saugt frontseitig Frischluft an, die erwarmte Luft wird durch die
Riickwand abgefiihrt.

Ein eingebauter Transientenabsorber schiitzt gegen Spannungsspitzen (von Lastseite).

1.3 Optionen

Die groBe Flexibilitat der ATLAS-Gerite bei der Anwendung 148t sich durch den Einbau
preiswerter Erganzungen noch erweiten.

Option 07: 115 VAC Netzeingang .
OPTION 34: Interface-Karte zum Steuern und Riicklesen via IEEE-488-BUS bzw.
RS-232-SCHNITTSTELLE: Die Interface-Karte kann vom Anwender

selbst an der Geriteriickseite eingesteckt werden.

OPTION 50: Digitalanzeige fiir Ausgangsspannung und Strom mittels zwei 4-stelligen
7-Segment-LED’s statt Analog-Meter.
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KAPITEL 2

2.1 Elektrische Daten

Modell ATLAS 20-50 ATLAS 30-40 ATLAS 40-30  ATLAS 60-20 ATLAS 160-8
Ausgangssp. 0-20V 0-30V 0-40V 0-60V 0-160V
Ausgangsstrom. 0-50A 0-40A 0-30A 0-20A 0-8A

Eingang:  230VAC £10%, 47....65Hz (Option 07 auf 115 VAC +10%)
Ausgang:  erdfrei, aufstockbar auf 300 Vdcmax

Konstantspannungsbetrieb mit einstellbarer Strombegrenzung

Regelgenauigkeit:
Netz 0,001% oder 0,5mV *) bei +10% Netzschwankung
Last 0,001% oder 0,5mV*) von Leerlauf auf Vollast gemessen an den Sensepunkten

Regelzeit:
50us bei Lastwechsel von 50% auf 100% und Ausregelung innerhalb 15 mV
30us bei Lastwechsel von 50% auf 100% und Ausregelung innerhalb 50 mV

Restwelligkeit:
<1ImV_ ; <0,5% von U___

Stabilitit:

0,005% oder ImV*) tiber 8 Stunden gemessen bei konstantem Netz, konstanter Last
und Umgebungstemperatur.

Lagertemperaturbereich:
-20...+70°C

Betriebstemperaturbereich:
0.....+40°C (60°C bei 20% Nennstromminderung)

Temperaturkoeffizient:
0,005% U, /°C gemessen im Bereich von 0...+40°C

KurzschluBsicherung:
Automatische Strombegrenzung einstellbar von 1% bis I

Spannungseinstellbereich:
von U, =0,1% bis U mittels 10-Gang-Potentiometer

Zuleitungskompensation:
Zulassiger Spannungsabfall pro Lastleitung 0,5V.

*) Es gilt jeweils der grofere Wert
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Konstantstrombetrieb mit einstellbarer Spannungsbegrenzung

Regelgenauigkeit:
Netz 0,05% +1mA bei +10% Netzschwankung
Last 0,1% + 1mA von Vollast bis Kurzschluf}

Restwelligkeit:
0,05% oder SmA*)

Stabilitat:

0,05% I uber 8 Stunden gemessen bei konstantem Netz, konstanter Last
und Umgebungstemperatur.

Temperaturkoeffizient:
0,01% I /°C gemessen im Bereich von 0...+40°C

Spannungsbegrenzungsbereich:
Kontinuierlich von 0,1% bis U,__ einstellbar

Konstantstrombereich:
Kontinuierlich von 1% bis I mittels 10-Gang-Potentiometer einstellbar

2.2 Mechanische Daten

Abmessungen:  Breite x Tiefe: 443 x 470 mm + (Griff 43 mm)
Hohe: 133,2 mm
Einbaubreite x Tiefe: 443 x 510 mm
Gewicht: ca. 40 Kg
Beliiftung:

Forcierte, 2 stufige leistungsabhéngige Beliftung, Ansaugung durch die Frontplatte, Warm-
luftabfuhr durch die Riickwand.

2.3 Allgemeine Daten

Anzeigeinstrumente: Analog (je ein Volt- und Amperemeter K1. 2,5)
Frontplattenbestiickung: Siehe Abbildung

Riickwandbestiickung: Siehe Abbildung

Primérstromaufnahme: ca.13A bei 230 V Netzspannung und Nennlast.

ca. 2A bei 230 V im Leerlauf.
Netz-Einschalt-Strombegrenzung mit Widerstand 5,6 Ohm

*)  Esgiltjeweils der groBere Wert Technische Anderungen vorbehalten (01/92)
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Beschreibung der Frontelemente
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1...... Netzschalter

2. Ausgangsspannungsanzeige

3. Ausgangsstromanzeige

4. Spannungseinstellpotentiometer ~ (10-gang)
5. Stromeinstellpotentiometer (10-gang)

6....... Extern-/Intern-Schalter und Extern-Anzeige mit LED

7....... Remote Enable-Anzeige "REN"

8. LED-Anzeige fiir Konstantspannungsbetrieb "CV "

Q... LED-Anzeige fiir Konstantstrombetrieb " CC"

10..... Einstellpotentiometer der OV-Ansprechschwelle "OV-Adj"
11..... Uberspannungsschutzanzeige mit LED "OV"

12..... Strom-Balance "C-BAL"

13..... Dynamische Uberstrombegrenzung EIN/AUS "C-Dyn."
14.... Time-Adjust Pot. fiir Dynamische Uberstrombegrenzung " Time"
15.... Ausgangsspannungs-Testbuchsen "+ Test -"

16..... Power-ON-Anzeige "Power"

17..... Beliftungsschlitze

18..... Griffe und Frontplatte-Rackmontagewinkel (nicht abgebildet)

Achtung:

Die Testbuchsen (15) sind fiir Stromentnahme nicht geeignet, hier kann die an den Last-
klemmen anliegende Spannung tiberwacht werden.

Die Testbuchsen sind tiber je einen Widerstand abgesichert.
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Beschreibung der Riickwandelemente

Riickwand mit Opt. 34
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2,3... Lastklemmen (TB2) fir Kabelschuh 6,5 mm und 4 mm Bananenstecker

4. Netzklemmen (TB1) 4 mm Schrauben

5. Zugentlastung, max. Kabel 12 mm &

6....... Erdungsschraube M4

7...... Beluftung

8. Klemmleiste mit +S,-S Fithleranschlissen und +V, -V Ausgangsspannunan-
schliissen

9...... Regelplatine mit Stecker TB3 u.TB4 (Siehe Fig.3)

10..... Opt. 34 mit IEEE-Busstecker und Addressschalter (ohne Opt. 34 - Abdeckung)

11..... Griff

12..... Ausgangsabdeckung

13..... Netzabdeckung (nicht abgebildet)

\
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Riickwand-Ansicht. Regelplatine-Ausgangsstecker TB3 und TB4
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Pinbelegung von TB3 15-0’01. Sub-D Stiftstecker

TB3-1.oooooeoooeeeeeere! SLAVE
TB3-2.oooooooeerer MASTER
TB3-3 oo, RCP (0-10 KOhm)
1 TB3-4.... NC
TB3-5.ccooovreermorrrr, NC
TB3-6..ccoorvvveeerrrrr) NC
TB3-7. oo, NC
TB3-8...ocooooororrrrrr, RVP (0-10 KOhm)
TB3-9....ooovveoerrrer. NC
TB3-10........coomrorerreeen... NC
TB3-11.coovoooioorrre, RTN
8 TB3-12., RTN
TB3-13 oo, RTN
TB3-14......ooooorrrrcc, RTN
TB3-15...ovveeoeerer. RTN

Pinbelegung von TB4 15-pol. Sub-D Buchsenstecker

TB4-1.oooooo CC STATUS

TB42. oo OV STATUS
TB43 .o -15VCC

8 TB4d4 o +15VCC
TB4-5.ooo OV-PROG. (0-12V oder 0-12 KOhm)
TB4-6......ccoccvvivai I-PROG. (0-10V oder 0-5V)
TB4-T oo V-MONITOR (0-10V)
TB4-8.....coooii, RTN (Bezugspunkt = +S)
TB4-O. o N.C.
TB4-10. oo NC.
TB4-11 oo OV STATUS RTN

1 T1BR412
TB4-13 oo -MONITOR (0-10V)
TB4-14... oo RTN
TB4-15 oo V-PROG. (0-10V oder 0-5V))
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KAPITEL 3

3.1 Inbetricbnahme

Nach dem Einschalten des Netzschalters ist das Geriit sofort betriebsbereit. Die Anwirmzeit

zur Erreichung der hohen Stabilitatsspezifikation ist bei Raumtemperatur vernachlassigbar
kurz.

Bitte beachten: Das Gerdt darf nicht ausgangsseitig mit Wechselspannung, verpolter
Gleichspannung oder Gleichspannung groBer als 1,2 x U, eingespeist werden. Wird solch
eine Betriebsart erwiinscht (z.B. Laden von Akkus, hochinduktive Lasten, Parallelschaltung

von Netzgeriten) so muB der Anwender angemessene SchutzmaBnahmen treffen (z.B.
Trenndioden, Sicherungen).

3.2 Konstantspannungsbetrieb mit Strombegrenzung

Die hohe Spannungsstabilisierung der Netzgerate macht es moglich, die Ausgangsspannung
auf mehrere Dekaden genau einzustellen. Hierzu sollte ein entsprechendes Digitalvoltmeter

verwendet werden. Die lokale Einstellung erfolgt mit dem Spannungspotentiometer
"VOLTAGE".

Die Einstellung des maximal gewiinschten und begrenzten Stromes wird durch Kurzschlufl
des Ausganges und Einstellung des Strompotentiometers "CURRENT " bei Ablesung des
Anzeigeinstrumentes vorgenommen.

3.3 Konstantstrombetrieb mit Spannungsbegrenzung

Alle Gerite erlauben einen Konstantstrombetrieb mit hoher Stabilitit. Diese Betriebsart ist
erreicht, wenn die Leuchtdiode CC (Betriebsartanzeige) aufleuchtet. Die Hohe des Kon-
stantstromes wird lokal mit dem Strompotentiometer "CURRENT" eingestellt.

Die untere Grenze fir den Konstantstrombetrieb betrigt <100mA. Besonders beim Arbeiten
mit kleinen Ausgangsstromen ist jedoch zu beachten, daB je nach Ladezustand des Aus-
gangskondensators bei dynamischer Last die Lade- bzw. Entladestrome des Ausgangskon-
densators dem Konstantstrom tiberlagert werden kénnen.

Die maximal zu begrenzende Ausgangsspannung wird im Leerlauf des Lastausganges mit
Hilfe des Spannungspotentiometers eingestellt.

3.4 Zuleitungskompensation

Unvermeidbare Spannungsabfille iber die Ausgangsklemmen und die Lastzuleitungen kon-
nen durch entsprechendes Beschalten mit Fithlerleitungen an der Last kompensiert werden.
Es ist jedoch zu beachten, daf3 ein Spannungsabfall von je 0,5V pro Lastzuleitung nicht
uiberschritten werden soll.

1] -
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Beschaltung:
1. Die Briicke zwischen +V und +S und zwischen -V und -S 6ffnen.

2. Die Lastleitungen (+V) an die Lastklemmen und die Fihlerleitungen (+S) an die Fiihler-
klemmen anschlieen und diese entsprechend ihrer Zugehorigkeit mit den Last-An-
schlusspunkten "+" und "-" verbinden.

Achtung:

Bei Betrieb der ATLAS-Stromversorgung mit offenen oder unterbrochenen Fiihlerleitungen
konnen die spezifierten Daten nicht mehr eingehalten werden. Die Gerite sind jedoch intern
so geschiitzt, daB3 auch bei offener S-Leitung keine Beschiddigung auftreten kann.

Bei angeschlossenen Fuhlerleitungen und offenen Lastleitungen wird eine Schutzfunktion
aktiviert, und Serienpass sowie Vorregler werden gesperrt. Dieser Zustand ist gerastet und
kann nur durch das Ausschalten und Wiedereinschalten des Netzgerites aufgehoben wer-
den.

Bei langen Fiihlerleitungen sollten abgeschirmte Kabel verwendet werden, ein Abblocken
mit Kondensatoren an den Klemmen kann bei Stérungen zweckmaBig sein (siehe Fig.4).

Klemmleiste mit Briicken ab Werk:

+V +S -§ -V

e

LAST

Fig.4 (Rickwand Teilansicht)
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3.5 Externe Spannungsprogrammierung

1. Die Ausgangsspannung kann sowohl durch einen externen Programmierwiderstand als
auch durch eine externe Programmierspannung eingestellt werden.

2. Bei langeren Zuleitungen fiir die Programmierung ist eine Abschirmung empfehlenswert,
um Fremdeinflisse zu vermeiden. Bei Schwingneigung des Gerites, verursacht durch die
Induktivitit der langen Programmierleitungen, empfiehlt sich ein entsprechendes Be-
schalten mit Abblockkondensatoren.

3. Programmiergeschwindigkeit:
Die Geschwindigkeit, mit der die Ausgangsspannung einer Einstellungséinderung folgt,
ist von folgenden Parametern abhéingig: Lastwiderstand, Ausgangskapazitit, Anderungs-
geschwindigkeit der Programmierelemente, Richtung und Hohe der Anderung.
Hieraus wird ersichtlich, daf sich je nach Betriebsfall unterschiedliche Folgezeiten erge-
ben. Die kiirzestmogliche Folgezeit der Ausgangsspannung bei einem Programmier-
sprung von 100% liegt je nach Geriatemodell zwischen 200 und 400 ms.

3.5.1 Programmierung mittels Widerstand (RVP)

Beschaltung:
1. EXTERN-Schalter auf Frontplatte driicken und Schiebeschalter S1 nach oben stellen.

2. Den Programmierwiderstand zwischen TB3-8 und TB3-15 anschlieBen.

Bemerkung:

Die Ausgangsspannung ist proportional mit dem Programmierwiderstand. Der Nennwert
der Ausgangsspannung wird mit einem Programmierwiderstand von 10 KOhm erreicht.

Der verwendete Widerstand sollte einen Temperaturkoeffizienten von < 20 ppm/°C und

ausreichende Leistung (>0,5W) haben, um Stabilitidtsfehler zu vermeiden.

Fig.5

TB3-15

RVP
0....10 KOhm

TB3-8

sz ohne Bedeutung fiir RVP
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Achtung:

1. Ein Programmierwiderstand von >12 k Ohm (z.b. Unterbrechung) fiihrt zum Sperren des
Serienpasses und Vorreglers.

2. Im Extern-Betrieb mul3 auch der Ausgangsstrom programmiert werden (RCP oder VCP,
siehe Kap. 3.6.1 und 3.6.2).

3.5.2 Programmierung mittels Programmierspannung0....5V/10V (VVP=5V od.
10V)

Beschaltung:
1. EXTERN-Schalter auf Frontplatte driicken und Schiebeschalter S1 nach unten schieben.

2. Zu verbinden:

Minuspol der Programmierquelle an TB4-8 anschlieBen.
Pluspol der Programmierquelle an TB4-15 anschlieBen.

Achtung:

Die Gerite sind fiir 10 V Programmierspannung eingestellt. Fiir 5V Programmierung die
Regelplatine aus dem Gerit herausziehen, Briicke J301 (siehe Positionssplan auf Seite 28)
aufstecken, und die Regelplatine in das Gerit zuriickschieben.

Bedienung:
1. Das Netzgerit einschalten. O
=
2. Die Programmierquelle einschalten. il e :
2l @
3. Die Ausgangsspannung folgt nun linear und proportio- o, E
. o
nal der Programmierspannung. Der Nennwert der 0®
Ausgangsspannung wird mit einer Programmierspan- 5 \ii 8
nung von 10V (5V) erreicht. N
Achtung:
1. Restwelligkeit, Stabilitdt und TK des Netzgerites hian- 31\1,

gen nun von den Daten der Programmierquelle ab.

2. Es muf3 auch der Ausgangsstrom programmiert werden sz (ohne Bedeutung fir VVP)

(RCP oder VCP, siehe Kap. 3.6.1 und 3.6.2).
VVP TB4-8 O
- \(E—o—‘\ 8
0....10V 15 Lo
0..5v T —T (2ol <
“““ TB4-15 : o =
0? b=
o o
9 CEJ .
o
Fig.6
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3.6. Externe Stromprogrammierung:

3.6.1 Programmierung mittels Widerstand (RCP)

Der Maximalstrom bei Strombegrenzung bzw. der Betrag des Konstantstromes kann mit ei-
nem externen Programmierwiderstand eingestellt werden.

Beschaltung:

1. EXTERN-Schalter auf Frontplatte driicken und Schiebeschalter S2 nach oben schieben.
2. Den Programmierwiderstand zwischen TB3-3 und TB3-11 anschlieBen (siche Fig.7).

Bemerkung:

Einer Widerstandsanderung von 0 bis 10 KOhm folgt der Ausgangsstrom linear von
<100mA bis zum Maximalstrom. Es sollte ein Widerstand mit kleinem Temperaturkoeffi-
zienten (<50ppm/°c) und ausreichender Leistung (>0,5W) verwendet werden.

Achtung:

1. Ein Programmierwiderstand von > 12 KOhm (z.b. Unterbrechung) fithrt zum Sperren des
Serienpasses und Vorreglers.

2. Bei langen Zuleitungen gilt sinngemaB das gleiche wie bereits unter "Externe Spannungs-
programmierung" beschrieben.

3. Es muB auch die Ausgangsspannung programmiert werden. (RCP oder RVP, Siehe Kap.
3.5.1und 3.5.2).

/'/,‘_'.-—-““\

9 -] 1

TB3-3~U[ ® e
RCP 0... 10 KOhm IWe e @

4]

4dIkE

TB3-11 0
" N/ °

s1 (ohne Bedeutung fiir RCP)

TSZ
O

F.
<
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3.6.2 Externe Stromprogrammierung mittels0V-5V/10V Programmierspannung
(VCP=5V 0d.10V)

Beschaltung:
1. EXTERN-Schalter auf Frontplatte driicken und Schiebeschalter S2 nach unten schieben.

2. Zu verbinden:

Minuspol der Programmierquelle an TB4-8 anschlieBen.
Pluspol der Programmierquelle an TB4-6 anschlieBen.

Achtung:

Die Gerite sind fiir 10V Programmierspannung eingestellt. Fir 5V Programmierspannung
Regelplatine aus dem Gerit herausziehen, Briicke J302 (siehe Positionssplan auf Seite 28)
aufstecken und die Regelplatine ins Gerit zuriickschieben.

Bedienung:

1. Netzgerét einschalten.

2. Programmierspannung einschalten.

O
3. Der Nennwert des Ausgangsstromes wird mit einer 9 (’?—\:\ 1
Programmierspannung von 10V (5V) erreicht. e : -
o] &
Achtung; 0 =
1. Restwelligkeit, Stabilitat und TK des Ausgangsstromes : o
hangen nun von den Daten der Programmierquelle ab. 15 \\._,é/ 8
2. Es muB3 auch die Ausgangsspannung programmiert werden O
(RVP oder RCP, siehe Kap. 3.5.1 und 3.5.2).

s1 (ohne Bedeutung fiir VCP)

<

15

s o<
L 3
<2
+ l|
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o
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3.7 Serienschaltung

3.7.1 Serienbetrieb durch einfaches Verbinden der Lastklemmen

Bei Serienschaltung von Geriten zur Erreichung hherer Ausgangsspannung sollte eine Ge-
samtausgangsspannung von 300V nicht tiberschritten werden. Weiterhin ist zu beachten,
daf3 durch die Verbindungsleitungen ein Spannungsabfall entsprechend dem Laststrom ent-

steht. Wird eine genaue Regelung benétigt, so ist die folgende Beschaltung zu verwirkli-
chen:

+ Last —

Gerat 1

Zu dffnen:
1. Bei Gerit 1 die Briicken zwischen +S und +V
2. Bei Gerit 2 die Briicken zwischen +S und +V und -S und -V

Zu verbinden:

1. +V Lastklemme von Gerit 1 mit dem Pluspol der Last (mit ausreichendem Querschnitt >
5A/mm?).

.-V Lastklemme von Gerit 2 mit dem Minuspol der Last (Querschnitt >5A/mm?)

.-V Lastklemme von Gerit 1 mit +V Lastklemme von Gerit 2 (Querschnitt >5A/mm?)

. +S von Gerét 1 mit dem Pluspol der Last

. -S von Gerit 1 mit +S von Gerit 2

. -S von Gerit 2 mit dem Minuspol der Last

[© )NV, I SN VS I ]

Die Ausgangsspannungen werden mit den entsprechenden "VOLTAGE-Potentiometern"
eingestellt oder extern programmiert. Die Gerite kdnnen unterschiedlich programmiert wer-
den (z.b. Gerit 1 in RVP, Gerit 2 in VVP). Die Gesamtausgangsspannung ist die Summe
der zwei eingestellten Spannungen. Sind die Stromgrenzwerte nicht gleich, so wird der klei-
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nere Wert als Gesamtstromgrenze wirksam.

Da die Gesamtspannung von den einzelnen Geriten nicht erfaBt wird, ist eine Uber-
spannungsschutzfunktion (OVP) nicht moglich .

Fir eine gleichméBige Lastverteilung empfiehlt es sich, die "VOLTAGE-" und
"CURRENT -Potentiometer" so einzustellen, daB die zwei Spannungsanzeigen gleich sind.
Die Gerite sollten gemeinsam ein- bzw. ausgeschaltet werden.

3.7.2 Serienschaltung als Master-Slave-Tracking Betrieb

Die Tracking Betriebsart ermoglicht den Aufbau einer symmetrischen Spannungsquelle.
Hierzu werden zwei Gerite ben6tigt, wobei die positive Quelle als Master agiert.
Die Beschaltung ist in Fig. 10 abgebildet.

Zu offnen:
1. Beim Mastergerit die Briicken zwischen +S und +V, bzw. -S und -V.
2. Beim Slavegerit die Briicken zwischen +S und +V, bzw. -S und -V.

Zu verbinden:

1. +V Lastklemme vom Mastergerit mit dem Pluspol der Last.

-V Lastklemme vom Slavegerit mit dem Minuspol der Last.

-V Lastklemme vom Mastergerit mit COMMON der Last.

+V Lastklemme vom Slavegerat mit COMMON der Last (die Verbindungen 2.1 bis 2.4

mit ausreichendem Querschnitt >5A/mm?).

+S von Mastergerit mit dem Pluspol der Last.

-S von Mastergerit mit dem COMMON der Last.

+S vom Slavegerit mit -S vom Mastergerit.

Zwischen +S vom Mastergerat und +S vom Slavegerit zwei Widerstinde in Reihe schal-

ten (R1, R2, siehe Fig. 10). Es sollten Widerstinde mit einem Temperaturkoeffizienten

von <20ppm/° C und mit ausreichender Leistung (>2W) sein, um Stabilititsfehler zu ver-
meiden. R1 sollte einen Wert zwischen 1 KOhm und 10 KOhm haben, R2 kann aus der
in Fig. 10 angegebenen Formel errechnen werden.

9. Den Mittelpunkt zwischen R1 und R2 mit TB4-15 vom Slavegerit verbinden.

10. Am Slavegerit zwischen TB3-3 und TB3-11 einen 10 KOhm Widerstand verdrahten
(siehe auch Kap. 3.6.1). Das Slavegerit muf3 in VVP (10V) mit RCP-Programmiermodus
arbeiten - "EXTERN-Schalter" gedriickt, S1 nach unten, S2 nach oben. Das Mastergerit
kann beliebig programmiert werden.

Wird nur die erhohte Ausgangsspannung benotigt, so werden +V vom Slavegerit und -V
vom Mastergerit, bzw. +S vom Slavegerit und -S vom Mastergerit einfach miteinander
verdrahtet.

Ealh el

®© N

Achtung:

Bei Serienschaltung (ohne COMMON) wird das Slavegerit vom Mastergerit begrenzt.
Bei der Schaltung wie in Fig. 10 (mit COMMON) wird der Strom in +R Last und -R Last
nicht unbedingt gleich sein. Das Mastergerit kann nur den Strom der +R Last begrenzen.
Die Stromgrenze des Slavegerites kann mit einem Widerstand (<10KOhm) zwischen
TB3-3 und TB3-11 eingestellt werden (siehe auch Kap. 3.6.1).

Die Gerite sollten gleichzeitig ein- bzw. ausgeschaltet werden.
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S$2: RCP
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]

10 KOhm

R2=R1x(U,,, -10)/10

UMAX

Fig.10

=Nennspannung des Mastergerites in V

+R Last
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3.8 Parallelschaltung

3.8.1 Einfaches Verbinden der Lastklemmen

Alle Netzgerite lassen sich parallel betreiben, wenn hohere Ausgangsstrome gefordert wer-
den.

Dabei ist folgendes zu beachten:

Vor dem Verbinden der Ausgangslastklemmen miissen beide Netzgerite so genau wie mog-
lich auf gleiche Ausgangsspannung eingestellt werden, damit sich der Laststrom auf beide
Gerite gleichméBig verteilt. Die Verbindungsleitungen sollten so kurz wie méglich sein und
einen entsprechenden Querschnitt aufweisen, damit Unsymmetrien in der Lastverteilung ge-
ring bleiben. SchutzmaBnahmen irgendeiner Art wie z.B. Entkoppeldioden, sind nicht not-
wendig. Die Gerite sollten jedoch gemeinsam ein- bzw. ausgeschaltet werden.

3.8.2 Auto-Load-Share-Paralleling

Beschaltung:

Ein Gerit als Master, das zweite bzw. die weiteren (max.3) als Slave auswihlen (willkiir-
lich), siehe Fig. 11

Zu offnen bei Slavegerit(en):

1. Regelplatine aus dem Gerat herausziehen, Briicke J304 entfernen, Regelplatine ins Gerit-
zuruckschieben.

2. Briicke zwischen +V und +8S

3. Briicke zwischen -V und - S

Zu verbinden:

1. +V Last von Slavegerit(en) mit +V Last von Mastergerit.

2. -V Last von Slavegerit(en) mit -V-Last von Mastergerit, jeweils mit ausreichendem
Querschnitt.

3. 1S von Slavegerit(en) mit +S von Mastergerit (0,25mm?).

4. -S von Slavegerit(en) mit -S von Mastergerit (0,25mm?2).

5. TB3-1 von Slavegerit(en) mit TB3-1 von Mastergerit (0,25mm?2).

Bedienung:
Achtung:

Bei allen Geriten sollte das Netz gleichzeitig ein- bzw. ausgeschaltet werden. Die Last darf
nur an den Lastklemmen angeschlossen werden.

1. Beim (bei den) Slavegerit(en) das Spannungspotentiometer "VOLTAGE" und das
Strompotentiometer "CURRENT" voll cw (max.) drehen.

2. Spannungseinstellung und Strombegrenzung erfolgen mit den Bedienungselementen des
Mastergerétes.

3. Den Lastausgang (+V und -V) belasten.

4. Falls notig, mit Hilfe des Potentiometers "Current-Balance" (Frontplatte C-BAL) eine
gleichméBige Stromaufteilung an den Geriten einstellen.

6-
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3.9. Uberspannungs-, Uberstromschaltung

3.9.1 Interne Programmierung der OV-Ansprechschwelle

Einstellung der Ansprechschwelle:

1. OV-Potentiometer (Kennzeichnung: OV-ADJ an der Frontplatte siche Fig.1) mit Schrau-
bendreher voll cw, d.h. im Uhrzeigersinn drehen (hochste Ansprechschwelle).

2. Geriteinschalten und die Ausgangsspannung auf den gewiinschten Wertder Ansprechschwelle
einstellen.

Achtung:
Minimalster Abstand der Ansprechschwelle von der Betriebsspannung >0, 5V bzw.ca.10%von

nenn

3. OV-Potentiometer langsam zuriickdrehen, bis die Schutzschaltung anspricht.

4. Wenn die Uberspannungsschutzschaltung angesprochen hat, (rote OV-LED leuchtet)
Gerdtausschaltenund nach ca. 5 Sekunden wieder einschalten. (OV-Reset)

Bemerkung:

OV-Poti anFrontplatte Rechtsanschlag, entspricht einer Ausgangsspannung von ca. 20%
uber U

nenn’

3.9.2 Externe Programmierung der OV-Ansprechschwelle.

Die Ansprechschwelle kann mittels einer externen Spannung oder eines externen Program-
mierwiderstandes eingestellt werden (siehe Fig. 12).

Beschaltung:

Der Minuspol der Programmierspannung wird an TB4-12, der Pluspol an TB4-5 ange-
schlossen. Die Programmierspannung kann zwischen null Volt und 12 Volt eingestellt wer-
den, die OV-Ansprechschwelle folgt nahezu linear und proportional der Programmier-
spannung.

Anstelle der Programmierspannung kann auch ein Widerstand zwischen TB4-5 und TB4-12
angeschlossen werden. Es sollte ein Widerstand mit kleinem Temperaturkoeffizienten
(<50ppm/°C) und ausreichender Leistung (>0,5W) sein. Der Programmierwiderstand darf
Werte zwischen Null Ohmund 12KOhm haben. Die OV-Ansprechschwelle folgt nahezu linear
und proportional dem Programmierwiderstand.

1] 16-96
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Bemerkung:

Die programmierte OV-Schwelleund dievom OV-Potentiometer eingestellte OV-Schwellesind in
einer Minimum-Schaltungverkniipft, es wirkt immer diekleinste Schwelle. In dieser Minimum-
Schaltung wird automatisch auch die von der Opt. 34 programmierte OV-Schwelle miteinbezogen,
fallsdieOPT. 34 aktiv ist.

Falls die OV-Programmierquelle keinen Strom senken kann, sollte ein Widerstand mit 100 Ohm /
0,5W parallel mit der Programmierquelle geschaltet werden.
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3.9.3 Dynamische Uberstrombegrenzung

Dem Verbraucher (Last) wird fiir eine einstellbare Zeit (500ms max.) ein erhohter Aus-
gangsstrom (Begrenzung auf max. 150% vom eingestellten Stromsollwert) zur Verfiigung
gestellt. Nach Ablauf der eingestellten Verzogerungszeit wird der Laststrom auf den einge-
stellten Stromsollwert begrenzt. Es folgt eine Pause, die immer zehnmal léinger dauert als

die Verzogerung. Wihrend dieser Pause kann keine neue Verzogerungszeit aktiviert werden
(siehe Diagramm).

Bemerkung:

Die Dynamische Uberstrombegrenzung wird nur dann wirksam, wenn der Laststrom so
grof} ist, daf} das Gerit in die Strombegrenzung geht, die Strombegrenzungsanzeige auf der
Frontplatte leuchtet dann auf. Die Angaben 500 ms und 150% I_, sind die von TET GmbH
spezifizierten Maximalwerte. Bei einer Bestellung von z.B. 120% L, auf 70ms gelten na-
tirlich diese Werte.

Einstellen der Strombegrenzungs-Zeitverzégerung:
1. Den Ausgang mit einer ohmschen Last (>150% I_ ) belasten und in Serie zur Last einen
Messhunt von ausreichender GroBe schalten. Mit einem Oszillographen im DC-Bereich

den Laststrom als Spannungsabfall am Messhunt messen.

2. Am Netzgerit die Last auschalten. Das Potentiometer "TIME" auf der Frontplatte unge-
fahr in die Mitte stellen.

3. Nach dem Einschalten der Last steigt der Ausgangsstrom auf 150% des eingestellten
Sollwertes an. Nach einigen hundert Millisekunden fillt der zeitverzogerte Maximal-

strom auf den eingestellten Sollwert zuriick.

4. Die einstellbare Zeit der Strombegrenzungs-Zeitverzogerung liegt zwischen t, = Sms und
t, =0...500ms je nach Stellung des Potentiometers " TIME" auf der Frontplatte.

5. Wiederholsperre = 10 x Verzogerungszeit.

In o Diagramm fiir die verzogerte Strombegrenzung
50....500ms
1.5 X Isoll
Isol
Verzégerung
0 t
t 0.5....5 Sec. )
t .
LAST EIN Fig.13
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3.10 Riickmeldesignale

3.10.1 Monitorausgénge

Die Ausgangsspannung und der Ausgangsstrom lassen sich durch zwei Analogsignale able-
sen. Diese Signale sind proportional mit den Ausgangsparametern und sind auf +10V nor-
miert. Sie sind mit "U-Monitor" (TB4-7) und "I-Monitor" (TB4-13) bezeichnet und bezie-
hen sich auf TB4-14.

Beide Monitorausgénge diirfen mit max. 3 mA belastet werden, sind jedoch KurzschluBfest.

3.10.2 Statussignale

Beide Statusausginge sind "open-collector-Ausginge".

Der CC-Status (TB4-1) Ausgang wird immer aktiv, wenn das Gerit im Konstantstrom
Modus arbeitet. Es bezieht sich auf TB4-8, ist "LOW-aktiv" und darf mit max. 100mA be-
lastet werden.

Der OV-Status (TB4-2, TB4-11) wird aktiv, wenn die OV-Schutzschaltung anspricht. Es ist
ein potentialfreier Ausgangstransistor (NPN) eines Optokopplers, wobei TB4-2 der Kollek-
tor, TB4-11 der Emitter ist. Absolute Grenzwerte sind Vce = 35V und Ic = 20mA.

Achtung:

In Geréten mit Opt. 34 ist das OV-Statussignal an die Schnittstelle angeschlossen und steht
dem Anwender nicht mehr zur Verfiigung (siehe Kap. 3.11).

3.11 Externe Programmierung iiber die IEEE-488 / RS - 232 - INTERFACE Karte

Fiir die ausfiihrliche Beschreibung der Interfacekarte siehe das entsprechende Handbuch.
Hier werden nur die der ATLAS-Serie typischen Eigenschaften beschrieben.

Wenn die IEEE-488 Schnittstelle angesprochen ist, schaltet das Gerit automatisch in den
"EXTERN / Schnittstelle" Programmierbetrieb. In dieser Betriebsart sind alle Programmier-
arten wirkungslos, lediglich die OV-Schwelle kann mit dem Frontpotentiometer oder extern
(siehe Kap.3.9.2), kleiner als der iiber die Schnittstelle vorgegebene Wert, eingestellt wer-
den. Diese Betriebsart kann mit dem Bus-Befehl "LOCAL" beendet werden.

Wenn das Gerit iiber die RS-232 Schnittstelle programmiert ist, wird die automatische Um-
schaltung in "EXTERN / Schnittstelle-Betriebsart" mit dem Befehl "B1" aktiviert. Die
Riicksetzung erfolgt mit dem Befehl "BO".

Die drei digitalen Ausginge der Schnittstelle werden nicht verwendet, der Digital-Eingang
DINP1 iibernimmt das OV-Statussignal, DINP2 meldet CC-Betrieb, DINP3 wird nicht ver-
wendet.

Die SRQ-Leitung des IEEE-Bus kann mit DINP1 und DINP2 fiir SRQ-Meldungen pro-
grammiert werden.

1] 16-96
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KAPITEL 4

Optionen, Anschluf und Bedienung

4.1 Option 07 . NetzanschluB fiir 115 VAC

1. Ein mit der Option 07 ausgeriistetes Netzgerit wird ab Werk mit 115 VAC-Netzan-
schluBspannung geliefert.

2. Umschaltung von 115VAC auf 230VAC (siehe Fig.14):

a) Am Leistungstranformator T101 die Briicken zwischen Klemmen 1-21 und 2-22 entfer-

nen

Briicke an Trafo T101 zwischen Punkt 21-22 herstellen (J3).

b) Bemerkung: Bei 115V-Geriten ist die OV-Funktion gerastet. Um die OV zu deaktivieren
mub das Gerit aus- und wieder eingeschaltet werden.

TB1 810
Netzklemme 'fl

1

Th2 I ﬂm 33 Ohm 2 I
C1 2,2p
vio 3
115 vAC 4

Ph @1

J1
PE ;
N

-

[ T

@

e ¥
J2
J3
21
— 2
34 19
= T101
4
Fig. 14
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